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Bahnkurven

Ein Punkt imRaum der sichbewegt kann durch seine

Bewegungsgleichung beschrieben werden
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Geschwindigkeit Bewegungsgleichung

ZeitlicheAbleitung des Zeitlichabhängigen Ortsrektors
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DieGeschwindigkeit ist tangential zur Bahnkurve
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Schnelligkeit
Formel

Der Betrag der Geschwindigkeit vlt PLA

In 2D viel ICH Vitry

In 3D VH1 litt v2 Vy'tV22

Geometrisch DieSchnelligkeit istdieLängedes Geschwindigkeitsrektors
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Koordinatensysteme

Kartesische Koordinaten
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Polarkoordinaten

Einheitsvektoren
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Umrechnung
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Zylinderkoordinaten
Einheitsvektoren
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Schnelligkeit und Geschwindigkeit in Koordinatensystemen

Kartesische Koordinaten

Ortsrektor F Ex jeg zeiz

Geschwindigkeit T F jex jeg Zez

Schnelligkeit Ü x2 ja 22

Polarkoordinaten Ep Eplytti

Ortsrektor F p Ep
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